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1.2示教器登录管理 
示教器登录界面即管理设置界面 
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1.2.1 示教器登录 

操作或者输入步
骤： 
1. 柜子启动后就
会进入如上图所
示的登录界面； 
2.在用户栏里选
择用户名； 
3.在密码栏里输
入密码； 
4.点击登录按钮； 
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1.2.2 示教器语言选择 

登录示教器 
后，在示教
器登录界面
语言栏的下
拉框会显示
可选择的语
言，中文或
English。
日期和时间
也在此处查
看。 
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1.2.3 示教器版本信息 

第一栏的版
本信息为总
版本信息，
组件信息里
的三个版本
信息依次为
HMI、非实
时、实时的
版本信息。 
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1.2.4 示教器用户管理 
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1.2.4.1 示教器用户管理-新建 

点击新建按钮会弹出用户
编辑窗口，在该窗口里可
以输入用户名、密码、确
认密码、用户组（用户权
限）如图。输入后点击确
认即可。 
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1.2.4.2 示教器用户管理-编辑 

在用户管理界面，选中一
个用户（不能为Admin），
点击编辑，弹出用户编辑
框，在编辑框里可以对用
户的密码和用户组进行修
改，如图。输入密码和修
改用户组后点击确认即可
完成用户的编辑 
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1.2.4.3示教器用户管理-删除 

在用户管理界
面，选中一个
用户（不能为
Admin），点
击删除，弹出
删除提示框，
如图。点击OK
即可完成用户
的删除操作 
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1.2.5 示教器用户权限 

为了安全，将机器人的操作员权限分为4个等级：Low Level，
Middle Level、High Level、Administration。每个等级具备
的操作权限不一样，在现场，管理员可以根据操作人员的水平，
设置相应的等级，以免不熟悉的操作人员随意修改程序或移动
机器人造成损失。 
 

Administration权限的用户只能为Admin，拥有示教器上的所有权限； 

High Level权限的用户拥有管理用户权限之外的所有权限； 

Middle Level可以查看任意界面，且可以点动和运行程序，但是不能修改
程序和变量； 

Low Level只可以查看界面，不能进行任何编辑操作。 
此外，只有管理员才能设置用户的权限，在添加用户时选择用户的权限等级。 
 



上海新时达机器人有限公司 

10 

1.2.6.1 示教器配置-点动按键配置 

示教器上的JOG键
（点动键）用于循
环切换点动坐标系，
包含工具坐标系、
用户坐标系、世界
坐标系、关节坐标
系四种。若用户只
需要使用部分点动
坐标系，就可以配
置点动按键，将不
需要的点动坐标系
取消掉，这样，点
动JOG键（点动键）
时点动坐标系只会
在所选的点动坐标
系之间循环切换。 
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1.2.6.2 示教器配置-键盘配置 

示教器支持两种
输入键盘，大键
盘和小键盘，用
户可以根据自己
的使用习惯，任
意的切换这两种
键盘。通过勾选
大键盘框，可实
现系统大/小键
盘的切换。勾选
大键盘后，系统
使用大键盘，取
消大键盘勾选后
可恢复小键盘。 
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1.2.6.3 示教器配置-按键配置 

示教器上的功能键F1键有两
种功能：抽丝和仿真折弯。
用户可以根据自己的需要，
配置F1键对应的功能 

若将F1键设置为抽丝功能，
则直接选择抽丝；若想将F1
键设置折弯仿真功能，则直
接选择折弯仿真。 
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1.2.7 示教器回零 

点击下侧“回
零”按键进入
回零界面,回
零默认登录密
码为“123”。
输入密码进入
回零界面 
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1.2.7 .1示教器回零-单轴回零 

回零左侧界面为单轴回零，即
为每个轴单独设置零点 
1.单个轴后侧的“状态”中，
NRef表示未回零；Ref表示已
经回零； 
2.执行回零前要相应需要回零
轴运动到机械零点处； 
3.单轴回零的结果是将选定的
单个轴的位置设置为该轴的零
点； 
4.回零时需要在机器人使能状
态； 
5.回零结束后断开使能，检查
轴回零状态为Ref，即表示回
零成功。 
6.单轴回零支持对附加轴的回
零。 
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1.2.7.2  示教器回零-机器人轴回零 
将各个轴移动到期望的
零点位置，点击“机器
人轴回零”进行本体轴
同时回零。 
1.进行回零需要上使能 
2.回零结束后，需要关
闭使能检查各个轴的状
态和位置 
3.回零时可带附加轴，
但不对附加轴的值回零 
提示：若没有回零，程
序运动时会报错，报错
400号，某些轴没有零
点，标志也会显示具体
轴没有零点。这时需要
执行以上回零操作。 
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1.2.7.3 示教器回零-回零密码 

进入回零界面后，
可以修改回零密
码。点击回零界
面下方的修改按
钮，弹出回零密
码修改框，输入
旧密码和新密码
后，点击确认，
即可完成回零密
码的修改。下次
进入回零界面时，
就需要使用新的
密码。 
注意：默认的回
零密码为123. 
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1.2.8 示教器备份和恢复 

利用一键备份功能可以
将控制器SystemFile下
的ArcInfo、
ConfigureFiles、
Registration、
UserPrograms文件夹保
存到控制器的Backup文
件里或U盘里面，利用一
键恢复功能可以用控制
器里的Backup文件或U盘
里面的文件覆盖控制器
里的ArcInfo、
ConfigureFiles、
Registration、
UserPrograms文件。 


